Arkusz informacyjny

Sitownik elektryczny AME 855

Opis

Sitownik jest przeznaczony gtéwnie do sterowania
zaworami w uktadach cieptowniczych/chtodzenia

oraz instalacjach ogrzewania, wentylacji i klimatyzacji

zgodnie z sygnatem sterujagcym z regulatora.

Sitownikami AME 855 moga sterowac regulatory
elektroniczne z sygnatem sterujagcym analogowym
lub 3-punktowym.

Sitownik moze by¢ uzywany z zaworami VF3
(DN 200-300).

Ce

chy:

Sterowanie 3-punktowe lub analogowe

tatwa obstuga reczna (monitorowanie na zacisku R)
Wskaznik potozenia

Sygnalizacja przy uzyciu diod LED

Funkcja dziatania bezposredniego lub odwrotnego
Funkcja automatycznego dostosowanie skoku
do krancowych potozen zaworu skracajaca czas
uruchamiania

Napieciowe lub pradowe wejscie Y

Napieciowe lub pradowe wyjscie X (uzycie jako
wyjscia pradowego wymaga zastosowania
akcesorium)

Ochrona przeciwzamrozeniowa (szczegdtowe
informacje zawiera rozdziat Funkcje w arkuszu
informacyjnym)

Wykrywanie zablokowania sitownika

Regulacja temperatury wewnetrznej -
zabezpieczenie termiczne i przecigzeniowe
Wykrywanie przerwania przewodu (dotyczy
tylko sitownikéw do sterowania analogowego)
Mozliwos¢ wyboru histerezy

Funkcja automatycznego testowania

Funkcja automatycznej pauzy

Beznapieciowy przetacznik pozycji (akcesorium)
Mozliwos¢ zdalnego resetowania

Dane podstawowe:

Napigcie znamionowe:

-24VAC

-115VIub 230V AC

Wejsciowy sygnat sterujacy: 3-punktowy lub
analogowy

Sita: (15000 N)

Skok: 80 mm

Predko$¢: 2 s/mm

Maks. temperatura czynnika: 130°C

Zamawianie

Sitownik

Akcesoria

Napiecie
Rysunek Typ zasilania Nr kat.
(V)

24 082G3510
AME 855

230/115 082G3511

Typ Nr kat.

Ptytka drukowana wyjscia
pradowego

Ptytka drukowana
przetacznika pozycji

*

* planowane wprowadzenie na rynek w IV kw. 2014 r.

DEN-SMT/SI

VD.IR.M1.49 © Danfoss 03/2015



Donfi

Arkusz informacyjny

Sitownik elektryczny AME 855

Dane techniczne Napiecie zasilania \% 24 (AC) lub 115 / 230 (AC); £10%
Pobér mocy VA 6530((22;0\3)
Czestotliwos¢ Hz 50/60
0-10V DC; 77 kOhm
Wejscie sterujace Y " zgjgovn?l_\c_ ;;7()%)hhr:1
4-20 mA; 510 Ohm
0-10V DC; = 1200 Ohm; | = 8 mA (max.)
Wyjsciowy sterujace X 0-20 mA; <500 Ohm
4-20 mA; <500 Ohm
Sita zamykajaca N 15 000
Maks. skok mm 80
Predkosc¢ s/mm 2
Maks. temperatura czynnika 130
Temperatura otoczenia °C -10... +50
Temperatura transportu i magazynowania -20... +65
Klasa ochrony 1]
Stopien ochrony obudowy IP 54
Masa kg 111,11 (é‘;(\)/ {/)
Sterowanie reczne Mechaniczne
Dyrektywa maszynowa 2006/42/WE
C € — oznaczenie zgodnie z normami Dyrektywa EMC 2004/108/WE
Dyrektywa LVD 2006/95/WE
" Gdy dla wejscia Y wybrano napiecie 2-10 V DC lub natezenie 4-20 mA, zakres wartosci sygnatu wyjscia X zaczyna sie od napiecia
0-10V DC lub natezenia 0-20 mA.
Utylizacja Przed utylizacja sitownik nalezy roztozy¢ na czesci
i posortowac na rézne grupy materiatowe. Przed
przystapieniem do roztozenia na czesci skontaktowac
sie z dziatem pomocy technicznej firmy Danfoss,
aby uzyskac instrukcje rozktadania na czesci.
Uruchamianie Po zakonczeniu montazu mechanicznego
i elektrycznego (patrz instrukcje) wykona¢
niezbedne kontrole i testy:
+  Wiacz zasilanie.
+Nacisnij przycisk inicjacji (INIT).
+ Ustaw odpowiedni sygnat sterujacy i sprawdz,
czy kierunek ruchu trzpienia zaworu jest
zgodny z zatozonym.
Montaz Mechaniczny

Sprawdzi¢ dozwolone potozenia montazowe
sterowanego zaworu. Do przymocowania sitownika

do korpusu zaworu uzy¢ odpowiedniego klucza (nie
znajduje sie w wyposazeniu). Wokét sitownika nalezy
zostawi¢ wolna przestrzen w celu swobodnego
dostepu podczas prac serwisowych. Do potaczenia
trzpieni zaworu i sitownika uzy¢ odpowiedniego klucza
(nie znajduje sie w wyposazeniu). Sitownik wyposazony
jest w pierscienie wskazujace potozenie, ktére przed
wykonaniem podtaczenia zasilania elektrycznego
powinny zostac¢ zsuniete do siebie; po zakorczeniu
samodostrajania skoku beda one wskazywac krarncowe
pozycje trzpienia.

Elektryczny

Podtaczenia elektryczne sg dostepne po zdjeciu pokrywy
sitownika. W wyjmowanym wsporniku dtawikéw
kablowych znajduja sie cztery przepusty kablowe

na dfawiki kablowe M16x1,5. Uwaga: Aby zachowa¢
stopien ochrony obudowy IP, nalezy zamontowac
odpowiednie dtawiki kablowe.
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Sitownik elektryczny AME 855

Budowa

CoONOURWN

. Obudowa sitownika
. tacznik zaworu

. kacznik trzpienia

. Nakretka taczaca

Mocowanie nakretki trzpienia

. Wskaznik potozenia

. Rurka zabezpieczajaca

. Tulejka dystansowa

. Mostek

. Obudowa przekfadni

. Plastikowa pokrywa izolujaca
. Pokretto

. Reczne pokretto

Panel wziernika

Tuleja prowadzaca

Silnik

Przetacznik 24V lub 230V na
ptytce obwodu drukowanego
Ptyta gtéwna

Obudowa do uzytku
znapieciem 24V lub 230V

. Przepust kablowy M20x1,5
. Przepust kablowy M16x1,5
. Podkfadka

. Zaslepka

. Sruba

. Nakretka szesciokatna M12
. Tabliczka znamionowa

. Schemat pofaczen

elektrycznych na obudowie

M.P.008.1/01

Polaczenia elektryczne

Wersjana 230 V AC:

Nie dotykac niczego na ptytce
drukowanej!

Nie zdejmowac pokrywy przed
catkowitym odtqczeniem
napiecia zasilania.

230V AC
24V AC

=]
L (DC#) 1
R = sygnat zwrotny \ @np) ——
Zacisk Opis
L, N1 Napiecie zasilajace
2 Napiecie sterujace ruchem w dét przy sterowaniu trzypunktowym
3 Napiecie sterujace ruchem w gore przy sterowaniu trzypunktowym
R Sygnat zwrotny w trybie ,recznym”
+ R=24VDCmax.35mA
B1,B2 Wejscie cyfrowe / funkcja ochrony przeciwzamrozeniowej
Zerowy potencjat sygnatéw X, Y iR
- Jesli zerowy potencjat sygnatéw X, Y i R jest taki sam, jak zerowy
potencjat napiecia zasilania, mozna zmostkowac zaciski N1i N2
(dotyczy tylko napiecia 230 V).
N2 « Jesli sitownik jest uruchamiany w trybie analogowym z napieciem
230V, nalezy podtaczy¢ zacisk N2.
+ Jesli sitownik jest uruchamiany w trybie trzypunktowym z napieciem
230V, nalezy podtaczyc zacisk N2, aby uzywac jednoczesnie
sygnatu X lub R.
Y Sygnat wejsciowy analogowy
X Sygnat wyjsciowy analogowy
20, 21,22 Przetgcznik pozycjonujacy PS1
23,24, 25 Przetacznik pozycjonujacy PS2
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Sitownik elektryczny AME 855

Sygnalizacja diodami LED/
Tryby pracy sitownika

Diodowy wskaznik trybu pracy:

Na pokrywie sitownika znajduja sie dwukolorowe
(zielony/czerwony) diodowe wskazniki funkgji.
Sygnalizuja one rézne tryby pracy:

« Standardowy tryb pracy (zielona dioda LED
Swieci Swiattem statym), sitownik oczekuje na
sygnat sterujacy Y.

» Standardowy tryb pracy (zielona dioda LED
migajaca w rytmie krétki-krétki — dioda LED
jest wiaczona przez 0,5 s i wytaczona przez
0,5 s) sitownik dziata zgodnie z sygnatem
sterujagcym Y.

+  Wykrycie przerwania przewodu (zielona dioda
LED migajaca w rytmie krétki-dtugi — dioda
LED jest wiaczona przez 0,2 s i wytagczona
przez 1,5 s — sygnat Y spadt ponizej 1V lub
2 mA w trybie dziatania 2-10 V lub 4-20 mA)

«  Wykrycie zablokowania tylko w trybie
sterowania analogowego (zielona dioda LED
migajaca w rytmie dtugi-dtugi — dioda LED
jest wlaczona przez 2,5 s i wytaczona przez 2,5 s
— sitownik jest zablokowany mechanicznie)

Funkcja zdalnego resetowania — ciagty
sygnat na zaciskach 2,3 (zielona dioda LED
migajaca w rytmie dtugi-krotki — dioda LED
jest wiaczona przez 2,5 s i wytaczona przez
0,5 s — jednoczesny sygnat na zaciskach 2

i 3 spowoduje zresetowanie lub uruchomienie
procesu inicjacji, w ramach ktérego sitownik
dostosuje skok do pozycji kraricowych
zaworu. Sitownik zostanie wytaczony po

4 nieudanych prébach)

Temperatura jest w normalnym zakresie
(czerwona dioda LED jest wytgczona)

Tryb ogrzewania (czerwona dioda LED jest
wiaczona)

Przegrzanie sitownika (czerwona dioda LED
migajaca w rytmie krétki-krétki — dioda LED
jest wiaczona przez 0,25 s i wylaczona przez
0,25 s — tryb zabezpieczenia przed
przegrzaniem)

Dioda LED Wskazania Stan pracy / btad
Standardowy tryb pracy, sitownik gotowy do pracy
{:}J: Swieci $wiattem statym Dioda LED $wieci swiattem statym; sitownik oczekuje na sygnat
sterujacy.
{:}J]_D_D_D_D_[ Miga Standardowy tryb pracy
0,55/0,55/0,55/0,5s... |Sitownikwykonuje polecenie przemieszczenia.
Zielona {:} Miga rlykr):ue przerwam:”przewodu " g
i . <b_ﬂ_ﬂ_ﬂ_ﬂ_ﬂ nat wejsciowy spadt ponizej 1V lub 2 mA w trybie dziatania
dioda LED: 0.25/1,55/025/1,55... |2 10VDC lub 4. 20 A, ¢
{:}J:l_l Miga Wykrycie zablokowania (tylko przy sterowaniu analogowym)
2,55/2,55/2,55/2,5s... |Sitownikliniowy jestzablokowany mechanicznie.
Ciagty sygnat na zaciskach 2i 3
Miga Jednoczesny sygnat sterujacy na zaciskach 2 i 3 spowoduje
{:}J:J:J:_DD[ uruchomienie cyklu inicjacji (maks. 4 préby).
155/025/1,55/025 .. | sitouwnik liniowy zostanie wytaczony automatycznie po 4
nieudanych prébach.
{"} Brak wskazania Temperatura w normalnym zakresie
gi?;:vfé‘;: {:} Swieci $wiattem statym Tryb ogrzewania

£t jnnnnnnnninonnnm

Miga

0,255/0,255/0,25s/
0,25s...

Przegrzanie sitownika

VD.IR.M1.49 © Danfoss 03/2015
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Sitownik elektryczny AME 855

Ustawienie przelacznika DIP

Przetaczniki DIP znajduja sie pod pokrywa sitownika:
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DIP 1: W celu zapewnienia stabilnej pracy musi znajdowac sie w pozycji ON

DIP 2: sygnat Y DIR / INV (dziatanie zgodne lub odwrotne)

1. Pozycja DIR (pozycja ON) - sitownik dziata w kierunku zgodnym
z sygnatem wejsciowym

2. Pozycja INV (pozycja OFF) - sitownik dziata w kierunku przeciwnym do
sygnatu wejsciowego

DIP 3: Sygnat X DIR / INV (dziatania zgodnego lub odwrotnego)

1. Pozycja DIR (pozycja ON) — sitownik wysyta sygnat wyjsciowy dziatania
zgodnego

2. Pozycja INV (pozycja OFF) — sitownik wysyta sygnat wyjsciowy dziatania
odwrotnego

DIP 4 sygnat wejsciowy Y 0-10V / 2-10 V lub 0-20 mA / 4-20 mA

1. 0-10V/0-20 mA (pozycja ON)

2. 2-10V/4-20 mA (pozycja OFF)

DIP 5: Bez funkgji, nie zmienia¢ ustawienia przetacznika.

DIP 6: Funkcja automatycznego testowania

1. Funkcja automatycznego testowania wtgczona (pozycja ON)

2. Funkcja automatycznego testowania wytaczona (pozycja OFF)

DIP 7 Ustawienie potozenia granicznego

1. Wysuniety trzpien sitownika (pozycja ON)

2. Wsuniety trzpien sitownika (pozycja OFF)

DIP 8 i 9: Ustawienia histerezy

1. 0,15V (przet. 819 w pozycji ON)

2. 0,05V (przet. 8 w pozycji ON i przet. 9 w pozycji OFF)

3. 0,3V (przet. 8 w pozycji OFF i przet. 9 w pozycji ON)

4. 0,5V (przet. 89 w pozycji OFF)

DIP 10 Sygnat wejsciowy Y napieciowy (V) lub pradowy (mA)

1. Sterowanie sitownikiem przy uzyciu sygnatu pragdowego z regulatora
(pozycja ON)

2. Sterowanie sitownikiem przy uzyciu sygnatu napieciowego z regulatora
(pozycja OFF)

DEN-SMT/SI
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Funkcja

Tryb sterowania sygnatem analogowym:
Regulator uktadu ustawia wstepnie potozenie
sitownika liniowego, a wewnatrz sitownika
liniowego sygnat wejsciowy (Y) regulatora
ukfadu jest ciggle poréwnywany z sygnatem
wyjsciowym (X) sitownika liniowego. W ten
sposdb sygnat wyjsciowy zalezy od
przyblizonego potozenia sitownika liniowego
w stosunku do potozen krancowych zaworu.
Tryb sterowania sygnatem 3-punktowym:
Kierunek obrotu jest ustawiany przy uzyciu
napiecia sterujgcego na zaciskach 2 i3 na
gtéwnej ptytce drukowanej. Po podaniu
napiecia sterujacego na zacisk 2 trzpien
sitownika bedzie wysuwany, a po podaniu
napiecia sterujagcego na zacisk 3 trzpien
sitownika bedzie wciggany.

Funkcja ochrony przeciwzamrozeniowej:
Zaciski B1 i B2 na gtéwnej ptytce drukowanej
sg zmostkowane podczas standardowej pracy.
Jesli obwdd elektryczny miedzy zaciskami B1

i B2 zostanie przerwany, sitownik liniowy zapisze
biezace potozenie (w trybie 3-punktowym),

a nastepnie automatycznie przesunie sie do
potozenia krancowego ustawionego
przetgcznikiem DIP 7. Sitownik pozostanie

w wybranym potozeniu krancowym, dopdki
obwod miedzy zaciskami B1 i B2 bedzie
przerwany. Po przywrdéceniu ciggtosci obwodu
miedzy zaciskami B1 i B2 sitownik automatycznie
przesunie sie do potozenia zapisanego (w trybie
3-punktowym) lub potozenia zadanego sygnatem
Y w trybie sterowania analogowego. Do sterowania
obwodem miedzy zaciskami B1 i B2 moze stuzy¢
termostat bezpieczenstwa.

Wykrycie zablokowania:

Jesli sitownik liniowy zostanie zablokowany
podczas ruchu, zostanie on chwilowo wciggniety,
a nastepnie zostanie podjeta ponowna préba
ustawienia w zagdanym potozeniu (préba
usuniecia blokady). W przypadku 7 nieudanych
préb wykonania tej procedury sitownik liniowy
zostanie wytgczony w celu zapobiezenia
uszkodzeniu sitownika i zaworu. Wykrycie
blokady jest wskazywane zielong dioda LED.

- Regulacja temperatury wewnetrznej:
Gdy temperatura w obudowie sitownika
przekroczy okreslony limit (65°C), silnik
zostanie wytaczony. Gdy temperatura spadnie
ponizej limitu, sitownik zostanie automatycznie
zrestartowany.
Gdy temperatura w obudowie sitownika
spadnie ponizej 15°C, silnik zostanie
przetaczony w tryb ogrzewania podczas
przestojow. Ogrzewanie sitownika zostanie
wytaczone automatycznie, gdy temperatura
w obudowie przekroczy 22°C. Ogrzewanie
sitownika nie ma wptywu na dziatanie
sitownika. Ogrzewanie zapobiega tworzeniu
sie skroplin wewnatrz sitownika i utatwia ruch
kot zebatych nawet w temperaturze do -10°C.
Tryb ogrzewania i zatrzymanie silnika sa
sygnalizowane czerwong dioda LED.

« Wykrycie przerwania przewodu:
Tylko w trybie sterowania analogowego przy
uzyciu sygnatu Y 2-10 V lub 4-20 mA. Wykrycie
przerwania przewodu jest sygnalizowane
zielona diodg LED.

- Ustawienia histerezy:
Zapobiega statym oscylacjom w poblizu progu
histerezy ustawionego przetacznikami DIP 8 i 9,
gdy wystepuja niewielkie zmiany sygnatu Y.

- Funkcja automatycznego testowania:
Jesli zawér nie dziata przez pewien czas,
grzybek zaworu moze sie zablokowac. Funkcja
automatycznego testowania zapobiega tej
sytuacji. Po uptywie 10 dni braku aktywnosci
sitownik przemiesci sie do potozenia kranncowego
zaworu ustawionego przetacznikiem DIP 7,
a nastepnie powréci do potozenia
dotychczasowego.

+ Funkcja automatycznej pauzy:
Ta funkcja zapobiega nadmiernym oscylacjom
sitownika w odpowiedzi na sygnat sterujacy Y.
W przypadku wystepowania ponad 20 sygnatow
Y polecen o zmiennym kierunku na minute,
sitownik wstrzyma prace na 3 s, a nastepnie
wznowi dziatanie zgodnie z sygnatem Y.

VD.IR.M1.49 © Danfoss 03/2015
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Sterowanie reczne Mozliwe jest reczne sterowanie sitownikiem zasilania w recznym trybie pracy, na zacisku R
AME 855, gdy sprzegto recznego trybu pracy bedzie wystepowat sygnat wyjsciowy potozenia.
znajduje sie w gérnym potozeniu. Domysine Po zakonczeniu obstugi recznej sprzegto recznego
ustawienie fabryczne sitownika to tryb automatyczny  trybu pracy nalezy umiesci¢ w potozeniu dolnym,
(sprzegto recznego trybu pracy w dolnym aby powréci¢ do automatycznego trybu pracy.

potozeniu). Jesli sitownik jest pod napieciem

AUTO
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Kombinacje sitownik-zawor
7
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200 | 600 | 276 | 1068
VF3 | 250 | 730 | 316 | 1080
300 | 850 | 378 | 1113
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Danfoss Poland Sp. z o.0.

ul. Chrzanowska 5

PL 05-825 Grodzisk Mazowiecki
Adres Tuchom:

Tuchom, ul. Teczowa 46

PL 80-209 Chwaszczyno

Tel. +48 58 512 91 00

Fax: +48 58 51291 05

e-mail: info.den@danfoss.com
www.danfoss.pl

Danfoss nie ponosi odpowiedzialno$ci za mozliwe btedy drukarskie w katalogach, broszurach i innych materiatach drukowanych. Dane techniczne zawarte w broszurze moga ulec zmianie bez
wczesniejszego uprzedzenia, jako efekt statych ulepszen i modyfikacji naszych urzadzen. Wszystkie znaki towarowe w tym materiale sa wtasnoscig odpowiednich spétek. Danfoss, logotyp Danfoss sg
znakami towarowymi Danfoss A/S. Wszystkie prawa zastrzezone.
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